Contactores de fuerza para maniobra de motores

Contactores SIRIUS 3RT10,
de 3 polos, kW

M patos para seleccién y pedidos
Accionamiento AC

“ <
3RT10 3.-1A.00 3RT10 3.-3A.00 3RT10 3.-1A.04 3RT10 4.-1A.00 3RT10 4.-3A.00

Datos asignados en la categoria de uso Contactos auxiliares Tension PE  Bornesde @

AC-2y AC-3, AC-1, N° caract. Version asignada tornillo

T,: hasta 60 °C T,:40°C de mando Us
a 50/60 Hz

Intensidad de Fuerza de motores Intensidad de | Referencia

empleo I, hasta trifasicos a 60 Hz y empleo I, hasta

400 V \

400V 690V

A kW A NA NC V AC

Para fijacién por tornillos y por abroche en perfil TH 35

Tamaho S2

32 15 50 —_ 2 2 24 > 3RT10 34-1AC20
110 > 3RT10 34-1AJ16
230 > 3RT10 34-1AN16
440 > 3RT10 34-1AR16

40 18,5 60 — 2 2 24 > 3RT10 35-1AC20
110 > 3RT10 35-1AG20
230 > 3RT10 35-1AL20
440 > 3RT10 35-1AR60

50 22 60 — 2 2 24 > 3RT10 36-1AC20
110 > 3RT10 36-1AJ16
230 > 3RT10 36-1AN16
440 > 3RT10 36-1AR16

Tamanho S2

Con bloque de contactos auxiliares montado (desmontable)

Denominaciones de las conexiones segiin EN 50012

32 15 50 22 2 2 230 > 3RT10 34-1AP04

40 18,5 60 22 2 2 230 > 3RT10 35-1AP04

50 22 60 22 2 2 230 > 3RT10 36-1AP04

Para fijacion por tornillos y por abroche en los perfiles TH 35y TH 75

Tamaho S3

65 30 100 —_ —_ —_ 24 > 3RT10 44-1AC20
110 > 3RT10 44-1AG20
230 > 3RT10 44-1AL20
440 > 3RT10 44-1AR60

80 37 120 — 2 2 24 > 3RT10 45-1AC20
110 > 3RT10 45-1AJ16
230 > 3RT10 45-1AN16
440 > 3RT10 45-1AR16

95 45 120 — 2 2 24 > 3RT10 46-1AC20
110 > 3RT10 46-1AG20
230 > 3RT10 46-1AL20
440 > 3RT10 46-1AR60

Tamaho S3

Con bloque de contactos auxiliares montado (desmontable) »

Denominaciones de las conexiones segiin EN 50012

65 30 100 22 2 2 230 > 3RT10 44-1AC24

80 37 120 22 2 2 230 > 3RT10 45-1AG24

95 45 120 22 2 2 230 > 3RT10 46-1AL24

1) Referencia para el bloque de contactos auxiliares (desmontable): 3RH19 21-THA22 (2NA + 2NC seguiin EN 50012; 22E).
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